ZAGADNIENIA EGZAMINACYJNE II SEMESTR, IŚ 
1. Rozpoznawanie powierzchni w przestrzeni 
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 ( płaszczyzna, paraboloida obrotowa, stożek, sfera, powierzchnia walcowa ).

2. Interpretacja geometryczna całki podwójnej.

3. Twierdzenie o zamianie całki podwójnej na iterowaną  w obszarze normalnym względem osi OX.

4. Twierdzenie o zamianie całki podwójnej na iterowaną  w obszarze normalnym względem osi OY.

5. Zastosowania geometryczne całki podwójnej.

6. Twierdzenie o zamianie zmiennych prostokątnych na biegunowe w całce podwójnej.

7. Zastosowania fizyczne całki podwójnej.

8. Zamiana całki krzywoliniowej  skierowanej na całkę oznaczoną.
9. Interpretacja fizyczna całki krzywoliniowej  skierowanej .
10. Niezależność całki krzywoliniowej od drogi całkowania. Twierdzenie o całce krzywoliniowej skierowanej z różniczki zupełnej.
11. Twierdzenie Greena  z wnioskami.

12. Definicja potencjału pola wektorowego. Sprawdzanie, czy dane pole jest potencjalne, wyznaczanie potencjału.

13. Praca w polu potencjalnym.

14. Definicja macierzy prostokątnej wymiaru mxn, rodzaje macierzy.

15. Działania na macierzach: dodawanie macierzy, mnożenie macierzy przez stałą, mnożenie macierzy – warunki wykonalności działań.

16. Definicja wyznacznika macierzy kwadratowej.

17. Obliczanie wyznaczników metodą Sarrusa i metodą Laplace’a.

18. Własności wyznaczników pozwalające stwierdzić, kiedy wyznacznik jest zerem.

19. Przekształcenia na wierszach (lub kolumnach) nie zmieniające wartości wyznacznika.

20. Definicja macierzy odwrotnej.

21. Metody wyznaczania macierzy odwrotnej: metoda dopełnień algebraicznych i metoda bezwyznacznikowa.

22. Definicja i wyznaczanie rzędu macierzy.

23. Układy równań liniowych jednorodne i niejednorodne – definicje. 

24. Układy Cramera – definicja i sposób rozwiązania. Ocena ilości rozwiązań układu równań liniowych na podstawie wyznaczników.

25. Rozwiązywanie układów równań liniowych metodą macierzy odwrotnej, metodą eliminacji Gaussa.

26. Działania na wektorach w przestrzeni 
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27. Definicja  iloczynu skalarnego, wektorowego i mieszanego.

28. Warunek równoległości i prostopadłości dwóch wektorów.

29. Sposoby obliczania iloczynu skalarnego, wektorowego i mieszanego, jeżeli dane są współrzędne wektorów w przestrzeni 
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30. Zastosowanie iloczynu wektorowego i mieszanego do obliczania pola równoległoboku i objętości równoległościanu, i inne.

31. Równanie ogólne płaszczyzny.

32. Równanie kierunkowe, parametryczne i krawędziowe prostej w przestrzeni 
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33. Odległość punktu od płaszczyzny, odległość punktu od prostej.

34. Wzajemne położenie dwóch prostych w przestrzeni  
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: warunek przecinania się prostych w przestrzeni  
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, warunek równoległości prostych w przestrzeni  
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, warunek prostopadłości prostych w przestrzeni  
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, kiedy proste są skośne.

35. Odległość między dwoma prostymi w przestrzeni  
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36. Wzajemne położenie prostej i płaszczyzny w przestrzeni 
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37. Płaszczyzna styczna i prosta normalna.

38. Definicja i sposób rozwiązywania równań różniczkowych o zmiennych rozdzielonych.
39. Definicja i sposób rozwiązywania równań różniczkowych jednorodnych pierwszego rzędu.
40. Definicja i sposób rozwiązywania  równań różniczkowych zupełnych.
41. Definicja i sposób rozwiązywania  równań różniczkowych liniowych pierwszego rzędu metodą uzmienniania stałej.
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